netX Support Gordon Gohrmann
Fehlerreport: rcXV2.0.4.5
Bezug: Treiber PIO 25.02.2009

Verwendete Software:
e rcXV2.045
e (CD-NXLOM RCX-DNS 04'2008 V2.0
e (CD-NXLOM RCX-DPS 052008 V2.0

Sachverhalt:

Mit Hilfe der rcX-Konfiguration fur die P1O-Instanz Definition wurde ein weiter PIO Output Instanz flr
den Protokoll-Stack DeviceNet Slave erstellt. Das Ziel ist es die P100..7 fiir die verwendeten Protokoll-
Stack als Output zu belassen und die PIO 8..30 fiir jeweilige Inputs oder Outputs zu verwenden.
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STATIC CONST FAR RX_PIO_SET_T atrXPio[] =
{
{{"SYSPIO",RX_PERIPHERAL_TYPE_PIO, 0},
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_HIGH, NETX_PIO_OUT_EN, O0x000000FF},/* Optional Register to make PIO Pin to output at startup */

{RX_PIO_VALUE_TYPE_NONE,NULL, 0x00000000}, /* Optional Register to make PIO Pin to output at startup */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_LOW, NETX_PIO_OUT}, /* PIO Register to set PIOs */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_LOW, NETX_PIO_OUT}, /* PIO Register to clear PIOs */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ABSOLUTE, NETX_PIO_IN}, /* Register to get current input value of the PIOs */

}
{{"SYSPIO_01",RX_PERIPHERAL_TYPE_PIO, 0},
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_HIGH, NETX_PIO_OUT_EN, O0x00FF0000},/* Optional Register to make PIO Pin to output at startup */

{RX_PIO_VALUE_TYPE_NONE,NULL, 0x00000000}, /* Optional Register to make PIO Pin to output at startup */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_HIGH, NETX_PIO_OUT}, /* PIO Register to set PIOs */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_HIGH, NETX_PIO_OUT}, /* PIO Register to clear PIOs */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ABSOLUTE, NETX_PIO_IN}, /* Register to get current input value of the PIOs */

}
bi

Weiterhin wurden in dem Packet API Demo der Protokolstacks die PIO 16 und 23 innerhalb der Remote
Resourcen der Task angelegt.

/* remote resources */
struct DEVICENET_DEMO_RSC_REM_Ttag
{

/* dummy, for compilations */

TLR_UINT ubDummy ;
TLR_HANDLE hPiolé6; /* Handle for PIOl6 */
TLR_HANDLE hPio23; /* Handle for PI023 */

Diese Handle wurden im weiteren Verlauf mittels der rcX-Treiber Funktionalitat ,Programmable
Input/Output Services® initialisiert und identifiziert.

if ((eRslt = Drv_PioIdentifyPio("SYSPIO_01", 0, &ptRsc->tRem.hPiol6)) != TLR_S_OK)
{ goto leave;

if((eRslt = Drv_PiolInitializePio(ptRsc—->tRem.hPiol6)) != TLR_S_OK)

{ goto leave;

}

if((eRslt = Drv_PioIdentifyPio("SYSPIO_01", 0, &ptRsc->tRem.hPio23)) != TLR_S_OK)
! goto leave;

if((eRslt = Drv_PiolInitializePio(ptRsc—->tRem.hPio23)) != TLR_S_OK)

{ goto leave;

}

Innerhalb der Funktion ,TaskProcess_DeviceNETDemo" Werden diese PIOs mit Hilfe der Funktionen
,,Drv_PioSetOutputs“ gesetzt und ,,Drv_PioClearOutputs“ rﬂckgesetzt.

/* PIO Handling */

rX_SysSleepTask (2000) ;

eRslt = Drv_PioSetOutputs (ptRsc->tRem.hPiol6,0x00010000); /* Set the PIOle6 */
eRslt = Drv_PioSetOutputs (ptRsc->tRem.hPio23,0x00800000); /* Set the PI023 */

rX_SysSleepTask (2000) ;

eRslt = Drv_PioClearOutputs (ptRsc->tRem.hPiol6,0x00010000) ; /* Reset the PIOl6 */
eRslt = Drv_PioClearOutputs (ptRsc—>tRem.hPio23,0x00800000) ; /* Reset the PI023 */
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Der Protokoll-Stack DeviceNet Slave verwendet die rcX-Treiber Funktionalitat ,LED Services - Header
File: AP_Led.h* fur die MNS LED. Die Initialisierung und Identifikation der LED’s erfolgt innerhalb der
Lib ,libdnsfal.a“. Ebenfalls erfolgt das Setzen der LED je Status des Stack aus der Library heraus.

/****************************************************************************************
function: DnsFalHw_Init ()
description:

global: none

input: TLR_VOID
output: none
return: TLR_RESULT

R R ]

TLR_RESULT DnsFalHw_Init ( DNS_FAL_RSC_T FAR* ptRsc )

{
TLR_RESULT eResult = TLR_S_OK;

if( (TLR_S_OK == Drv_LedIdentifyLed ("MNSGRN", 0, &ptRsc->tHw.hMnsLedGrn)) &&
(TLR_S_OK == Drv_LedIdentifyLed ("MNSRED", 0, &ptRsc->tHw.hMnsLedRed)) )
{
if( (TLR_S_OK == Drv_LedInitializeLed (ptRsc—>tHw.hMnsLedGrn)) &&
(TLR_S_OK == Drv_LedInitializeLed(ptRsc->tHw.hMnsLedRed)) )
{
ptRsc->tHw. fMNSLed = TLR_TRUE;
}
}
else
{

/* Check if Two LEDs are configured */

if ( (TLR_S_OK == Drv_LedIdentifyLed("COMYEL", 0, §ptRsc->tLoc.hComLedYel)) &&
(TLR_S_OK == Drv_LedIdentifyLed("COMRED", 0, &ptRsc->tLoc.hComLedRed)) )
{
/* Initialize LEDs */
if( (TLR_S_OK == Drv_LedInitializeLed(ptRsc->tLoc.hComLedYel)) &&
(TLR_S_OK == Drv_LedInitializeLed (ptRsc->tLoc.hComLedRed)) )

{
//ptRsc->tHw.fMNSLed = TLR_TRUE;
}
else
{
//ptRsc—->tHw.fMNSLed = TLR_TRUE;
}
}
}

/* Clear LEDs */

DnsFalHw_ClrErrLed( ptRsc )
DnsFalHw_ClrStalLed( ptRsc )

i
i

return (eResult);
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Programmablauf:

Der DeviceNET Stack initialisiert und identifiziert die LED’s fur die PIO Instanz ,SYSPIO* vor dem
Erzeugen der Packet AP| Demo Task ,TaskEnter_DeviceNETDemo". Hierbei sind die Register des
netX fur PIO_OUT (0x00100904) und PIO_OUT_EN (0x00100908) korrekt gesetzt.

Memory - MemD I x

Address | Data | AsCII | f’
0x00100900 FF OO FF 00 FF 00 OO 00 FF OO 00 0O FF 00O FF OO

0x00100910 FF OO0 FF 00 FF 00 FF 00 FF OO0 FF 00 FF 00 FF 00
O0x00100%920 FF OO0 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00
0x00100930 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00
0xz00100%940 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00

0=00100950 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 FF 00 .. .............. =l
Disassembly IInanuI Config DeviceMETDemo_Body | DeviceNETDemo_Process | DeviceMETDema_Resources | DeviceMETDemo_Functions
/* - <code>TLR 8 OR</code> -~
/* - <code>TLR_E ...</code>

f*-!.--!.-**********-!.--!.-**********-!.-**********-!.--!.-**********-!.--!.-**************************i

TLE VOID TaskEnter DeviceNETDewmo (TLR VOID FAR* pvInit)
Jd
TLR_REJULT eRalt;

DEUICENET_DEMO_RSC_T* ptRsc;

/* initialize local resources */
eRkslt = TaskResource_DeviceNETDemU_Create(pVInit, &ptRsc) ;
if{TLR & OK == eRslt)
{
gRslt = TaskResource DeviceNETDemo InitLocal {ptRsc, pvInit);
1 |
TLR_TSK_TINIT DONE (ptRse, eRslt);

/* initialize remcte resources */ -
3

l |

Im weiteren Verlauf werden die PIO 16 und 23 der PIO Instanz Definition ,SYSPIO_01* identifiziert und
initialisiert. Hier sind wiederum das Verhalten und die Ausgabe vollig korrekt. Die weitere PIO-Instanz
Definition ,SYSPIO_01 wird in dem PIO_OUT_EN Register aufgenommen.

Memary - Mem( a x

Address | Data | AsCII 3
0=00100900 FF OO0 OO 0O FF OO OO0 OO FF OO FF OO FF OO OO0 0O

000100910 FF 00 00 00 FF 00 00 00 FF 00 00 00 FF 00 00 00
000100920 FF 00 00 00 FF 00 00 00 FF 00 00 00 FF 00 00 00
0=00100930 FF OO0 00 00 FF 00 00 OO0 FF OO 00 OO0 FF OO 00 o0
0=00100940 FF 00 00 00 FF 00 00 OO0 FF OO 00 OO0 FF OO 00 00

Dx00100550P50  FF 00 00 00 FF 00 00 00 FF 00 00 00 FF 00 00 00 o 0oovronnns, =l
Disassermbly IIannuI Conﬂgl DeviceNETDemo_Body | DeviceMETDemo_Process  DeviceNETDemo_Resources DevteNETDemn_FuncHonsI
Xy -]
| if({eRslt = Drv PioTldentifyPio{"&¥EPIO 01", 0, &ptRsc->tRem.hPiolé)) != TLR_

{
goto leawve;
H
| if(({eRslt = Drv_PioInitializePio(ptRsc-*tRem.hPiolé)) = TLR_3 OK)
{

goto leawve;

i

= | 1f({{eRslt = Drv PioIdentifyFio( FPIC 01", O, &p =tRem. hP1o23) )
{ -
goto leawve;

H
| if(({eRslt = Drv_PioInitializeFPio(ptRsc-=tRem.hPinZ3)) = TLR_3 OK)

{ -
1| | »
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Das Setzten der PIO 16 und 23 (iber die Funktion ,prv_priosetoutputs” wird erfolgreich ausgefihrt.
[Mermary - Memd

Address | Data

| ascIx

0=00100910 FF 00 21 00 FF 00 281 OO0 FF 00 81 00 FF 00 21 00
0=x00100920 FF 00 81 00 FF 00 81 OO0 FF 00 81 00 FF 00 81 00
0x00100930 FF 00 21 00 FF 00 281 OO0 FF 00 81 00 FF 00 81 00
0=00100940 FF 00 81 00 FF 00 281 00 FF 00 281 00 FF 00 281 00 @ ... .............
0=00100950 FF 00 81 00 FF 00 81 00 FF 00 81 00 FF 00 81 00 LI

Disassemblyl Inithu| Config I DeviceMETDemo_Body DeviceNETDemo_Process | DeviceMETDemo_Resources | DeviceMETDemo_Functions

do -

i
/* PIO Handling */

/*eRslt = Drv Led&etLed (ptRsc->tRem.hPiola);
eRslt = Drv LedSetLed (ptRsc-=tRem.hPioZ3); */

a eRslt = Drv PioSetOutputs({ptRsc->tRem.hPiolé, 0x00010000) ; /* et the E

a eRslt = Drv_PioSetOutputs(ptRsc-=tRem.hPioZ3, 0x00800000) ; /* et the E
/* wait for packet */

(=) | QUE WATTFOREACKET { hQue, =k, TLE INFINITE) ;

a if(TLR 3 OK

{

continue;

i

] switch( ( (TLR_PACKET HEADER T*)pwPck)->ulCmd)

{ -
4| | »

Im nachsten Schritt wird vom Stack mit Hilfe der Warmstartparameter initialisiert. Dabei wird die MNS
LED je nach Status Rot oder Gelb gesetzt. Durch setzen der PIO 4 und 5 werden die weiteren Output
PIO 8..30 riickgesetzt.

Address | Data | ascHn ﬁl
0x00100900 DF OO0 00 00 DF 00 OO0 00 FF 00 FF 00 DF 00 00 00 ................

000100910 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00 ..oooonnnnnn. ..

000100920 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00
000100930 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00
000100940 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00 ... ... . ... ....
0x00100950 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DF 00 00 00 DE 00 00 00 o0, =l

Disassembly I Initanu I Config I DeviceMETDemo_Body DeviceMETDemo_Process | DeviceMETDemo_Resources | DeviceMETDemo_Functions

/* Reg App Confirmation */
case DNS_FAL CMD RES AFPF CNF:
DnsApp Regapp Cnf(ptRsc, pvPck);

L |
= | break;

/* Init Stack Confirmation */
case DNS_FAL CMD INIT STACK CMNF:

Dnsipp Initdtack |
bhreak;

t] Dnsapp_InikStack_Cnf = 0x80004AE0 [DnsApp_InitStack_Cnf]

/* Update IO Confirmation */
zase DNE FAL CMD UPDATE IO CNF:
Dnsipp UpdateID Cnf (ptRac, pvPek);
break; =

A% unknown command */

= default: -
1 | 3
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Resultat:

Es ist nicht moglich die P10 0...30 zu instanziieren, um diese fur diverse Aufgaben zu nutzten, da durch
den jeweiligen Protokoll-Stack zu unterschiedlichen Laufzeiten das komplette PIO_OUT Register
beeinflusst wird. Weiterhin ist es auch nicht mdglich auf die Treiber Funktionalitat ,LED Services -
Header File: AP_Led.h" um zu steigen, da hier ebenfalls eine gegenseitige Beeinflussung der Register
stattfindet. Beim Protokoll-Stack PROFIBUS werden die Status-LED Uber den Middleware rcX Treiber
,Mid_LedCreateLed" gesetzt. Auch mit diesem Protokoll-Stack wurden beide Varianten der Treiber
erfolglos gepruft.

Workaround:
Es wird mit ausschliellich einer PIO Instanz Definition gearbeitet.

************************************************************

************************************************************

STATIC CONST FAR RX_PIO_SET_T atrXPio[] =

{
{{"SYSPIO", RX_PERIPHERAL_TYPE_PIO, 0},
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_HIGH, NETX_PIO_OUT_EN, Ox00FFOO0FF}, /* Optional Register to make PIO Pin to output at startup */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_NONE, NULL, 0x00000000}, /* Optional Register to make PIO Pin to output at startup */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_LOW, NETX_PIO_OUT}, /* PIO Register to set PIOs */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_LOW, NETX_PIO_OUT}, /* PIO Register to clear PIOs */
{RX_PIO_VALUE_TYPE_ABSOLUTE, NETX_PIO_IN}, /* Register to get current input value of the PIOs */
}

i

Hierbei wird eine gegenseitige Beeinflussung verhindert. Der Nachteil besteht darin, dass alle
benétigten weiteren P10 8..30 den definierten Startup-Status einnehmen. Da unsere Status- und Sys-
LED low-aktiv verwendet werden, werden die PIO 0...7 auf high gezogen, um die LED’s im Startup zu

disablen. Somit sind die weiteren PIO aber ebenfalls nur im Startup Status High verwendbar. Der
Anwender ist somit gezwungen die verwendeten Atoren dahingehend auszulegen. (Bspw. Relais)

Ursache:

Die PIOs werden innerhalb der der Funktion ,Ha1PioInitialize" des rcX initialisiert. Hier besteht
eine IF-Anweisung, wodurch alle PIO flr den Startup Status in die der Konfiguration angegebenen
Ausgangs-Status gesetzt werden. Prinzipiell ist der Fehler auf UND- /ODER-Verkniipfte Anwendungen
zurtick zu flhren.

/*

Function: HalPiolInitialize

RX_RESULT FAR HalPioInitialize (RX_PIO_T FAR* ptPio)
{

unsigned long ullrgSave;

lock_irg_save (ulIrgSave);

/* Switch off the outputs first of all */

if (ptPio->tCfg.tClr.eTyp == RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_HIGH) ({
POKE_AND (ptPio->tCfg.tClr.uReg, ~ (ptPio->tCfg.tMod.uvlu)) ;
} else {

POKE_OR (ptPio->tCfg.tClr.uReg, ptPio->tCfg.tMod.uvlu) ;
}

/* Make the Mode selection */
switch (ptPio->tCfg.tMod.eTyp) {
case RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_HIGH:
POKE_AND (ptPio->tCfg.tMod.uReg, ~ptPio—>tCfg.tMod.uvlu);
POKE_OR (ptPio->tCfg.tMod.uReg, ptPio->tCfg.tMod.uvlu) ;
break;
case RX_PIO_VALUE_TYPE_ACTIVE_LOW:
POKE_AND (ptPio->tCfg.tMod.uReg, ptPio->tCfg.tMod.uvlu) ;
POKE_OR (ptPio—>tCfg.tMod.uReg, ~ptPio—>tCfg.tMod.uvlu);
break;
case RX_PIO_VALUE_TYPE_ABSOLUTE:
POKE (ptPio->tCfg.tMod.uReg, ptPio—>tCfg.tMod.uvlu);
break;
default:
break;
}
lock_irqg_restore (ullrgSave);
return (RX_OK) ;
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